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Einfihrung| 1

1 Einfuhrung

Die Baureihe Matrix ist fir medizinische Gerate entwickelt und umfasst
leistungsstarke lineare AC-Aktuatoren und DC-Aktuatoren mit Gleichstrom-
motor.

Linearaktuatoren Matrix laufen sehr leise, beanspruchen wenig Platz und
kénnen in nahezu jedem Winkel in vertikaler oder horizontaler Lage installiert
werden. Die Baureihe ist medizinisch zugelassen. Die Baureihe Matrix kann als
Komplettsystem mit Steuerungen, Bedieneinheiten und Zubehor geliefert
werden.
Eigenschaften
+ entwickelt fir Medizinprodukte
* medizinisch zugelassen
+ komplettes System mit Steuerungen, Bedieneinheiten und Zubehor
+ Sicherungsmutter serienmaRig
+ Sicherheitsfaktor bis zu 4
Vorteile
« Synchronisation méglich
+ gerauscharmer Betrieb mit ruhigem Lauf
+ kompakt und asthetisch
+ optional erhéltlich:
- Anti-Pitching
- inkrementelle Positionsriickmeldung
- Notabsenkung
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2| Matrix - MAX1

Ei1 Technische Daten

2 Matrix - MAX1

@11 Linearantrieb MAX1

2.1 Leistungsubersicht

2.1.1 Technische Daten

001COFFD

Merkmal Einheit MAX1..A.. MAX1..B.. MAX1..C..
Nenndruckbelastung N 4000 2000 1500
Nennzugkraft N 4000 2000 1500
min. Geschwindigkeit (Volllast) mm/s 5 6 13
max. Geschwindigkeit (Leerlauf) mm/s 7 9 18
min. Hub mm 50 50 50
max. Hub mm 700 700 700
Eingezogene Lange mm Hub +195/260 V' Hub+195/260 "  Hub +195/260 !
Spannung VDC 24 24 24
Leistungsaufnahme W 120 120 120
Stromaufnahme A 5 5 5
Einschaltdauer % 10 (/o) 10 (/o) 10 (V/9)
min. Umgebungstemperatur °C 0 0 0
max. Umgebungstemperatur °C +40 +40 +40
Schutzart IP 66S 66S 66S
Gewicht (bei 200 mm Hub) kg 4 3,7 3,6
Farbe - Grau Grau Grau
" Bei Hub <350 mm gilt: L = 195 + Hub

Bei Hub > 350 mm gilt: L = 260 + Hub
4 | PDB79 Schaeffler
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2.1.2 Geometrische Daten

@32 Seitenansicht

@31
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Stecker
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@13 Frontansicht
001C109D
@4 Draufsicht
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001C104B

Y Bei Hub < 350 mm gilt: L = 195 + Hub
Bei Hub > 350 mm gilt: L = 260 + Hub

@5 Befestigung hinten

Standard 0° Gedreht 90°

001C105D

Schaeffler
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2.1.3 Geschwindigkeit und Last

@16 Geschwindigkeit-Last-Diagramm

Geschwindigkeit [mm/s]
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001C10CD
1 Drucklastreduzierung statisch 1500 N ' 2 Drucklastreduzierung statisch 2000 N

3 Drucklastreduzierung statisch 4000 N

2.1.4 Strom und Last

@17 Strom-Last-Diagramm

Stromaufnahme [A]
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0 1000 2000 3000 4000
Last [N]
001C10D0
1 Drucklastreduzierung statisch 1500 N | 2 Drucklastreduzierung statisch 2000 N

3 Drucklastreduzierung statisch 4000 N
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2.1.5 Sicherheitsfaktor bei Last

@18 Druckreduzierung, statischer Sicherheitsfaktor S = 1

Last [N]
4000 o
3500
3000
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1500
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500
0

0 200 400 600 800
Hub [mm]

001C10D2

1 Nenndruckkraft 1500 N 2 Nenndruckkraft 2000 N
3 Nenndruckkraft 4000 N

@19 Druckreduzierung, statischer Sicherheitsfaktor S =2

Last [N]
4000 ®
3500 | b
3000
2500
2000
1500
1000
500
0

0 200 400 600 800
Hub [mm]

001C10D3

1 Nenndruckkraft 1500 N 2 Nenndruckkraft 2000 N
3 Nenndruckkraft 4000 N

@310 Druckreduzierung, statischer Sicherheitsfaktor S = 4 (EN 60601)

Last [N]
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Hub [mm]
001C10D4

1 Nenndruckkraft 1500 N 2 Nenndruckkraft 2000 N
3 Nenndruckkraft 4000 N
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2.2 Steuerung

2.2.1 Steuerungen und Zubehor

Ef2 Bedienelemente und Steuerungen

Bedienelemente ' Steuerung

SCuU VCU BCU MCU
EHA 1 - - - Handschalter
EHA 3 Handschalter Handschalter Handschalter -
ST) FuBschalter FuBschalter FuBschalter -
STF - - - FuBschalter
STE Tischschalter Tischschalter Tischschalter -
STA - - - Tischschalter

2.2.2 Anschluss

©111 Anschlussdiagramm 1

24V DC Klinkenstecker

@312 Anschlussdiagramm 2

34V DC DIN Stecker

5V+
GND

1,5K [ ] 1,5

1ttty

Y il A
? DIN —*HallB
Stecker

[1+7] 2+4 3s[els] |

Blau

a

Hall-Semsoren Signale |
|

JUU !

|

JUUL |

Antrieb ‘

001C1010

Nur gultig fur MAX 11. MAX 10 muss mit einer BCU-, VCU-, SCU oder MCU-
Steuereinheit betrieben werden.
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@113 Bestellschlussel

2.3 Bestellschlussel

MIATXIA] J- [T T T T [ [ Al [T ] 1] Jele]o]
I | LT LT

Typ

Spannung

0 24V DC

1 24 V DC mit int. Stromabschaltung

Last

A 4 000N

B 2000 N

C 1500 N

Hub (S)

050 245 50 mm

100 295 100 mm

150 345 150 mm

200 395 200 mm

250 445 250 mm

300 495 300 mm

350 545 350 mm

400 660 400 mm

450 710 450 mm

500 760 500 mm

550 810 550 mm

600 860 600 mm

650 910 650 mm

700 960 700 mm

—————— Andere Hublange; 50 < S < 700 mm

Kabel / Stecker

0B Spiralisiertes Kabel, 0,75 m (ungespannt) / DIN8 Stecker

C5 GeradesKabel, 2,5 m / DIN8 Stecker

0A Spiralisierteskabel, 0,75 m (ungespannt) / Klinkenstecker

25 GeradesKabel, 2,5 m / Klinkenstecker

-- Spezielle Kabellange aufAnfrage

Ausrichtung der hinteren Befestigung

0 Ohne (kundenspez. Befestigungsoption)

1 Standard (gemaR Zeichnung)

2 90° gedreht

Optionen 1

0 OhneOptionen, nur furAntrieb A giltig (Druck + Zug)

E Schnellverstellung+EKZm, Motorwirkrichtung Druck, Gk-Bohrungparallel zu Knopf (furAntrieb,C”; L=115 mm)"

F Schnellverstellung+EKZm, Motorwirkrichtung Druck, Gk-Bohrung 90° zu Knopf (fur Antrieb,C*; L= +115 mm)"

M Motorwirkrichtung Druck (fur Antrieb ,,B“und ,C")

N Motorwirkrichtung Zug (far Antrieb ,B“und ,C")

Optionen 2

0 OhneOptionen

F 2-HallImpulsgeber, DIN8 Stecker

Optionen 3

0 OhneOptionen-

Vv Notabsenkung, Gk-Bohrungparallel zu Klemmhebel (furAntrieb, A”; L+30 mm)

W Notabsenkung, Gk-Bohrung90° zu Klemmhebel (firAntrieb, A”; L+30 mm)

Kundenspezifisch

001C1169

1 EKZm: mechanischer Einklemmschutz min Hub 150 mm bis 300 mm
Rot dargestellte Optionen sind nur auf Anfrage erhaltlich.

Schaeffler
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B3 Technische Daten

Merkmal

Nenndruckbelastung

Nennzugkraft

min. Geschwindigkeit (Volllast)
max. Geschwindigkeit (Leerlauf)

min. Hub

max. Hub
Eingezogene Lange
Spannung
Leistungsaufnahme
Stromaufnahme
Einschaltdauer

min. Umgebungstemperatur
max. Umgebungstemperatur

Schutzart

Gewicht (bei 200 mm Hub)

Farbe

N

3 Matrix - MAX3

@114 Linearantrieb MAX3

3.1 Leistungsubersicht

3.1.1 Technische Daten

Einheit
N

N
mm/s
mm/s
mm
mm
mm
VDC
W

A

%

°C

°C

P

kg

2 Bei Hub <350 mm gilt: L = 215 + Hub
Bei Hub > 350 mm gilt: L = 280 + Hub

MAX3..A..
8000

6000 "

5

7

50

700

Hub +215/280 2
12 oder 24

120

5

10('79)

0

+40

665

45

Grau

Die max. Belastung flir medizinische Anwendungen betragt 5000 N.

W
e\

e

i
&
!

MAX3..B..
4000

4000

6

9

50

700

Hub +215/280 2
12 oder 24

120

5,2

10('/9)

0

+40

665

472

Grau

001C118D

MAX3..C..
3000

3000

13

18

50

700

Hub + 215/280 2
12 oder 24

120

5,2

10 (/9)

0

+40

665

4

Grau
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3.1.2 Geometrische Daten

@115 Seitenansicht

@31 29
f { p— J
0425 (llea———————— Hio-——=5)
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o2 21253
DINS Stecker [m { J
e
001C11A2
@©116 Frontansicht
001C11A0
17 Draufsicht
L+2
St4] IS
15 14
i 136
12
Y
2811 l1128
‘ T
i T

001C119D

Y Bei Hub < 350 mm gilt: L = 215 + Hub
Bei Hub > 350 mm gilt: L = 280 + Hub

@118 Befestigung hinten

Standard 0° Gedreht 90°

001C105D
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3.1.3 Geschwindigkeit und Last

@119 Geschwindigkeit-Last-Diagramm

Geschwindigkeit [mm/s]
20

15w

EAN

10

0
0 2000 4000 6 000 8 000
Last [N]

001C11DD
1 Nenndruckkraft 3000 N 2 Nenndruckkraft 4000 N
3 Nenndruckkraft 8000 N

3.1.4 Strom und Last

©320 Strom-Last-Diagramm

Stromaufnahme [A]

6

5

4

/
/K@@

0 2 000 4000 6 000 8 000
Last [N]

001C11E0
1 Nenndruckkraft 3000 N 2 Nenndruckkraft 4000 N
3 Nenndruckkraft 8000 N
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3.1.5 Sicherheitsfaktor bei Last

@321 Druckreduzierung, statischer Sicherheitsfaktor S =1

Last [N]
8000 G;h ...............................
7000 P @
6000 i e e SR
pull
5000 C) ..........
4000
3000
Il =
2000 o © o
push
1000
0
0 200 400 600 800
Hub [mm]
001C11E2
1 Nenndruckkraft 3000 N 2 Nenndruckkraft 4000 N

3 Nenndruckkraft 8000 N

@322 Druckreduzierung, statischer Sicherheitsfaktor S = 2

Last [N]
8000 . (>
7000
6000
5000
4000
3000
2000 D
1000
0

0 200 400 600 800
Hub [mm]

001C11E3

1 Nenndruckkraft 3000 N 2 Nenndruckkraft 4000 N
3 Nenndruckkraft 8000 N

(@123 Druckreduzierung, statischer Sicherheitsfaktor S = 4 (EN 60601)

Last [N]
8000
7000 |
6000
5000
4000

somf——( N@
2000 \(D\®\

N
1000 \:
0
0 200 400 600 800
Hub [mm]
001C11E4
1 Nenndruckkraft 3000 N 2 Nenndruckkraft 4000 N

3 Nenndruckkraft 8000 N
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3.2 Steuerung

3.2.1 Steuerungen und Zubehor

Ef4 Bedienelemente und Steuerungen

Bedienelemente ' Steuerung

SCuU VCU BCU MCU
EHA 1 - - - Handschalter
EHA 3 Handschalter Handschalter Handschalter -
ST) FuBschalter FuBschalter FuBschalter -
STF - - - FuBschalter
STE Tischschalter Tischschalter Tischschalter -
STA - - - Tischschalter

3.2.2 Anschluss

©324 Anschlussdiagramm 1

24V DC Klinkenstecker

@325 Anschlussdiagramm 2

34V DC DIN Stecker

5V+
GND

1,5K [ ] 1,5

1ttty

Y il A
? DIN —*HallB
Stecker

[1+7] 2+4 3s[els] |

Blau

a

Hall-Semsoren Signale |
|

JUU !

|

JUUL |

Antrieb ‘

001C1010

Nur gultig fur MAX 31. MAX 30 muss mit einer BCU-, VCU-, SCU oder MCU-
Steuereinheit betrieben werden.

14 | PDB79 Schaeffler



Matrix - MAX3|3

@326 Bestellschlussel

3.3 Bestellschlussel

MA[X[3] [-[ [ [ [[[[[aA[] ][] [ofofo]
I LT | I
Typ
Spannnung
0 24V DC
1 24V DC mit int. Stromabschaltung
2 12V DC
Last
A 8000 N
B 4 000N
C 3000N
Hub (S)
050 265 50 mm
100315 100 mm
150 365 150 mm
200415 200 mm
250 465 250 mm
300515 300 mm
350565 350 mm
400680 400 mm
450730 450 mm
500780 500 mm
550 830 550 mm
600 880 600 mm
650930 650 mm
700980 700 mm
—————— Andere Hubldnge; 50 <S <700 mm
Kabel / Stecker
0B Spiralisiertes Kabel, 0,75 m (ungespannt) / DIN8 Stecker
C5 Gerades Kabel, 2,5 m / DIN8 Stecker
0A Spiralisiertes Kabel, 0,75 m (ungespannt) / Klinkenstecker
25 Gerades Kabel, 2,5 m / Klinkenstecker
-- Spezielle Kabellange auf Anfrage
Ausrichtung der hinteren Befestigung
0 Ohne (kundenspez. Befestigungsoption)
1 Standard (gemaR Zeichnung)
2 90° gedreht
Optionen 1
0 Ohne Optionen, nur fir Antrieb A gultig (Druck+Zug)
E Schnellverstellung + EKZm, Motorwirkrichtung Druck, Gk-Bohrung parallel zu Knopf (fur Antrieb ,C”; L= +115mm) "
F Schnellverstellung + EKZm, Motorwirkrichtung Druck, Gk-Bohrung 90° zu Knopf (fur Antrieb ,C"; L= +115mm) "
K Elektrischer Einklemmschutz, Motorenwirkrichtung Zug
L Elektrischer Einklemmschutz, Motorenwirkrichtung Druck
M Motorwirkrichtung Druck (fur Antrieb ,B“ und ,C*)
N Motorwirkrichtung Zug (fir Antrieb ,,B” und ,C")
Optionen 2
0 Ohne Optionen
F 2-Hall Impulsgeber, DIN8 Stecker
Optionen 3
0 Ohne Optionen
\% Notabsenkung, Gk-Bohrung parallel zu Klemmhebel (fir Antrieb ,A”; L+30 mm)
W Notabsenkung, Gk-Bohrung 90° zu Klemmbhebel (fur Antrieb ,A”; L+30 mm)

Kundenspezifisch

001C11E8

Y EKZm: mechanischer Einklemmschutz min Hub 150 mm bis 300 mm
Rot dargestellte Optionen sind nur auf Anfrage erhaltlich.

Schaeffler
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4| Matrix - MAX7

4.1 Leistungsubersicht

4 Matrix - MAX7

®127 Linearantrieb MAX7

4.1.1 Technische Daten

Ei5 Technische Daten

Merkmal
Nenndruckbelastung
Nennzugkraft

min. Geschwindigkeit (Volllast)

max. Geschwindigkeit (Leerlauf)

min. Hub
minmaxHub
Eingezogene Lange
Spannung

Leistungsaufnahme
Stromaufnahme bei AC 100 V
Stromaufnahme bei AC 240 V
Einschaltdauer

min. Umgebungstemperatur
max. Umgebungstemperatur
Schutzart

Gewicht (bei 200 mm Hub)
Farbe

Einheit

MAX7..A..
8000

6000 "

6

7,5

50

700

Hub +215/280 2

100...240 bei
50/60 Hz

180
3,2
1,6
10('/9)
0

+40
665
4,8
Grau

" Die max. Belastung fiir medizinische Anwendungen betrégt 5000 N.

2 Bei Hub <350 mm gilt: L =215 + Hub
Bei Hub > 350 mm gilt: L = 280 + Hub

MAX7..B..
4000

4000

8

10

50

700

Hub +215/280 2

100...240 bei
50/60 Hz

180
3.2
1,6
10("/9)
0

+40
665
4,5
Grau

001C1298

MAX7..C..
3000

3000

13

18

50

700

Hub +215/280 2

100...240 bei
50/60 Hz

180
3,2
1,6
10("/9)
0

+40
665
4,2
Grau

16 | PDB79

Schaeffler



Matrix - MAX7 |4

4.1.2 Geometrische Daten

@128 Seitenansicht

\@31

42,5 s ,
t

T

Netzanschlusskabel

[ |
.

Q
=
N
85
=%

001C12E0

001C12DD

©329 Frontansicht
40,5
Typenschild
192,5
Anzeige
Power an|
135
@130 Draufsicht
L£2V —|
136 4

Y Bei Hub < 350 mm gilt: L = 215 + Hub

Bei Hub > 350 mm gilt:

L =280+ Hub

@131 Befestigung hinten

Standard 0°

75

JJZ 8

|

Gedreht 90°

]Tj

001C12CD

001C105D

Schaeffler
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4| Matrix - MAX7

4.1.3 Geschwindigkeit und Last

@332 Geschwindigkeit-Last-Diagramm

Geschwindigkeit [mm/s]

20
\3)
15 N
N
10 @
\ @
5

0
0 2000 4000 6000 8000

Last [N]
1 Nenndruckkraft 3000 N 2 Nenndruckkraft 4000 N
3 Nenndruckkraft 8000 N
4.1.4 Strom und Last
©333 Strom-Last-Diagramm
Stromaufnahme [A]
3,2 i ;
100V ll /100y
Il //
2,4
1 7 /
/,/24ov NE)
/ 100V
1,6 149
] l/ 2
// / 209 \
,// ; 240V
0,8 |47 @ .......

0
0 2000 4000 6000 8000
Last [N]

1 Nenndruckkraft 3000 N 2 Nenndruckkraft 4000 N
3 Nenndruckkraft 8000 N

001C131E

001C1321
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4.1.5 Sicherheitsfaktor bei Last

@334 Druckreduzierung, statischer Sicherheitsfaktor S =1

Last [N]
8 000

7 000
6 000 e s B
5 000 ,,,,,,,,
4000
3000
2000
1000

0

@

Q| I®

pull

push

0 200 400 600 800

Hub [mm]

001C1323

1 Nenndruckkraft 3000 N 2 Nenndruckkraft 4000 N
3 Nenndruckkraft 8000 N

@335 Druckreduzierung, statischer Sicherheitsfaktor S = 2

Last [N]
8 000

7000
6 000
5000
4000
3000 A%
2000
1000

0

®

0 200 400 600 800

Hub [mm]

001C1324

1 Nenndruckkraft 3000 N 2 Nenndruckkraft 4000 N
3 Nenndruckkraft 8000 N

@136 Druckreduzierung, statischer Sicherheitsfaktor S = 4 (EN 60601)

Last [N]
8 000 :
7 000 ........
6 000
5000
4000 3
3000 \\®
2000 NOMGE
DN
1000 D
0
0 200 400 600 800
Hub [mm]
001C1327
1 Nenndruckkraft 1500 N 2 Nenndruckkraft 2000 N

3 Nenndruckkraft 4000 N
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4.2 Steuerung

4.2.1 Steuerungen und Zubehor

Ef6 Bedienelemente und Steuerungen

Bedienelemente MAX70 MAX72/74
EHA 1 - Handschalter
PHC Handschalter -

STF - FuBschalter
PFP FuBschalter -

STA - Tischschalter
PAM Tischschalter -

4.2.2 Anschluss

©337 Anschlussdiagramm

100-240 V AC
L
N

PE o

oo .
ﬁ Bedienelement

001C12AD

20 | PDB79 Schaeffler



Matrix - MAX7 |4

4.3 Bestellschltssel

@338 Bestellschlussel

Mafxfz] J-[ ] [ [ [ [ [ [a[ ][] ] [olofo]
| [ I

Typ
Spannung

100-240 V AC/50-60 Hz, integrierte Pneumatikansteuerung
2 100-240 V AC/50-60 Hz, integrierte Niederspannungsansteuerung

und 24 V DC Ausgang
4 100-240 V AC/50-60 Hz, integrierte Niederspannungsansteuerung
Last
A 8000 N
B 4000 N
C 3000N
Hub (S)

050 265 50 mm

100 315 100 mm
150 365 150 mm
200 415 200 mm
250 465 250 mm
300 515 300 mm
350 565 350 mm
400 680 400 mm
450 730 450 mm
500 780 500 mm
550 830 550 mm
600 880 600 mm
650 930 650 mm
700 980 700 mm

—————— Andere Hubldnge; 50 < S <700 mm

Kabel / Stecker
0 Ohne Kabel

Ausrichtung der hinteren Befestigung

0 Ohne (kundenspez. Befestigungsoption)

1 Standard (gemaR Zeichnung)

2 90° gedreht

Optionen 1

0 Ohne Optionen, nur fir Antrieb A giltig (Druck+Zug)

E Schnellverstellung + EKZm, Motorwirkrichtung Druck, Gk-Bohrung parallel zu Knopf (fur Antrieb ,C*; L= +115mm) "
F Schnellverstellung + EKZm, Motorwirkrichtung Druck, Gk-Bohrung 90° zu Knopf (fur Antrieb ,C"; L= +115mm) ")
K Elektrischer Einklemmschutz, Motorenwirkrichtung Zug

L Elektrischer Einklemmschutz, Motorenwirkrichtung Druck

M Motorwirkrichtung Druck (fur Antrieb ,B“ und ,C*)

N Motorwirkrichtung Zug (ftr Antrieb ,B” und ,C")

Optionen 2

0 Ohne Optionen

Optionen 3

- Ohne Optionen

\Y% Notabsenkung, Gk-Bohrung parallel zu Klemmhebel (fur Antrieb ,A”; L+30 mm)

w Notabsenkung, Gk-Bohrung 90° zu Klemmbhebel (fiir Antrieb ,A”; L+30 mm)

Kundenspezifisch

001C1329

1) EKZm: mechanischer Einklemmschutz min Hub 150 mm bis 300 mm

Rot dargestellte Optionen sind nur auf Anfrage erhaltlich.
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4.4 Zubehor
Ei7 Zubehor

Gerades Kabel 3,5 m lang
Gerades Kabel 3,5 m lang
Gerades Kabel 3,5 m lang
Gerades Kabel 3,5 m lang
Gerades Kabel 3,5 m lang
Spiralkabel 1,2m/22m/22m
Zugentlastung fur Netzkabel

Werkzeug fir Stecker (Buchse/D-Sub/Netzanschluss-
leitung)

Stecker

Schuko

SEV

uL
Krankenhausqualitat
Britischer Standard
Schuko

Land
DE
CH
USA
USA
UK
DE

Bezeichnung
ZKA-140306-3500
ZKA-140316-3500
ZKA-140355-3500
ZKA-140360-3500
ZKA-140350-3500
ZKA-140342-1500
ZUB-952253
ZBG-140375

Bestellnummer
0121723
0121737
0121724
0121732
0121743
0121728
0102848
0125322

22 | PDB79
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Schaeffler Technologies AG & Co. KG
Georg-Schafer-StraRe 30
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