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1 Introduction

This QUICK START GUIDE does not replace the op-
erating instructions for the products it contains.
General information and safety instructions can
be found in the installation instructions, operat-
ing instructions, and maintenance instructions at
https://medias.schaeffler.de/en/plp/LIFTKIT?
sort=relevance&productGroup=%2FLINEAR_MOTI
ON%2FLinearMotion%2F7thAxisForRobots(Z.
Only qualified personnel with professional train-
ing, experience, and comprehensive knowledge
of the applicable regulations are authorized to
carry out installation, operation, and mainten-
ance work, in order to identify and prevent poten-
tial hazards.

2 Commissioning the EWELLIX LIFTKIT-TX

Attaching the mounting plates

1. Attach the mounting plates to the lifting col-
umn (top and bottom).

@11 Upper and lower fixation plates
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Connecting the cables
2. Connect all the cables.

@32 Connecting the cables

Robot controller
Robot attachment

plate
(not included)

Electrical
DC5V/3,0A

TCP IP converter SCuU
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Initialization of the EWELLIX LIFTKITs

Initialization of the EWELLIX LIFTKITs is only re-

quired at initial startup.

3. Press both handswitch buttons simul-
taneously until the controller beeps (5 sec.).

4. Move the lifting column down to the end stop
(beep).

5. Move the lifting column up to the end stop
(beep).

@33 Hand switch
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Mounting the robot and installing the software

6. Screw the robot onto the lifting column and
install the dedicated user interface software
available on the Schaeffler website.

@34 Mounting the robot
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m EWELLIX LIFTKIT-TX

EWELLIX-Linearachse fur
kollaborative Roboter
Kurzanleitung

1 Einleitung

Dieser QUICK START GUIDE ersetzt nicht die
Betriebsanleitungen der enthaltenen Produkte.
Allgemeine Informationen und Sicherheits-
hinweise finden Sie in den Installations-
anleitungen, Betriebsanleitungen und Wartungs-
anleitungen unter https://medias.schaeffler.de/
en/plp/LIFTKIT?
sort=relevance&productGroup=%2FLINEAR_MOTI
ON%2FLinearMotion%2F7thAxisForRobots[”.

Nur qualifiziertes Personal mit professioneller
Ausbildung, Erfahrung und umfassendem Wissen
Uber die geltenden Vorschriften soll Installations-
arbeiten, Betriebsarbeiten und Wartungsarbeiten
durchfihren, um mogliche Gefahren erkennen
und verhindern zu kénnen.

2 Inbetriebnahme EWELLIX LIFTKIT-TX

Montage der Befestigungsplatten

1. Befestigungsplatten an der Hubsaule
befestigen (oben und unten).

@11 Obere und untere Befestigungsplatten
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Kabel anschlieBen
2. Alle Kabel anschlieBen.

@2 AnschlieRen der Kabel

Robot controller
Robot attachment

plate
(not included)

Electrical
DC5V/3,0A

TCP IP converter
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Initialisierung des EWELLIX LIFTKITs
Die Initialisierung des EWELLIX LIFTKITs ist nur
bei der Erstinbetriebnahme erforderlich.

3. Beide Handschaltertasten gleichzeitig
dricken, bis der Controller piept (5 Sek.).

4. Die Hubsaule nach unten bewegen bis zum
Endstopp(Piepton).

5. Die Hubsdaule nach oben bewegen bis zum
Endstopp(Piepton).

@33 Handschalter

001C378B

Montage des Roboters und Installation der

Software

6. Den Roboter an die Hubsaule schrauben und
die spezielle Benutzeroberflachensoftware
installieren, die auf der Website von
Schaeffler verfugbar ist.

@34 Montage des Roboters
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