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1| EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80

1 EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80

Der EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80 ist ein modularer elektromechanischer
Linearaktuator, der speziell fir den Einsatz in mobilen Maschinen entwickelt
wurde. Er ersetzt hydraulische und pneumatische Anwendungen in der
Automatisierungsindustrie und Maschinenbauindustrie und bietet eine
kompakte, energieeffiziente und wartungsarme Alternative fur anspruchsvolle
Bewegungsaufgaben.

Merkmale

Jede Komponente ist modular konfigurierbar, sodass es fur Anwendungen
innerhalb des Leistungsbereichs eine optimale Losung mit einem guten Ver-
haltnis von Kosten und Leistung gibt.

Folgende Merkmale ermdglichen eine zuverlassige und vielseitige Anwendung
in industriellen Umgebungen:
* Linearaktuator
- Kugelgewindetrieb mit oder ohne Auffangmutter fur unterschiedliche
Anforderungen
- prazise Positionierung durch hochgenaue Gewindetriebe
- Dichtungssystem nach Schutzart IP65M
- verschiedene Optionen flr primare und sekundare Befestigung
+  Getriebe
- lineare oder parallele Ausrichtung zum Linearaktuator
- manuelle Betatigung am Parallelgetriebe fur sicheren Betrieb bei Strom-
ausfall und fur prazise Positionierung beim Einbau
* Motoren
- inverschiedenen GréRen und Leistungsklassen
- Verwendung verschiedener Motoren durch kundenspezifische Motor-
adapter

Vorteile
* hohe Effizienz und Energieeinsparung
+ lange Lebensdauer auch bei hohen Kraften

* hohe Flexibilitat durch verschiedene Einbaulagen, passend fur viele
Anwendungen

+ kompatibel mit vielen Motoren und Steuerungssystemen
+ prazise Positionierung und Wiederholgenauigkeit
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Produktaufbau

@11 Aufbau des EWELLIX-Elektrozylinders

001CD18E

1 Anschlussstiick 2 Schubrohr
3 Abdichtung 4 Belliftungselement
5 Gummipuffer 6 Gewindemutter mit Verdrehsicherung
7 Motor 8 Motoradapter
9 Getriebe 10 Lagergehduse
11 Kugelgewindetrieb 12 Nachschmierbohrung
13 Magnet fur optionale Naherungssensoren 14 Schutzrohr
15 Frontdeckel
Schaeffler
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Die Schnittstellen und Baugruppen haben folgende Funktionen:

* Frontanbindung:
mechanische Verbindung zwischen dem Schubrohr und dem beweglichen
Teil der Anwendung durch ein Gewinde

+ Frontdeckel:
stitzt das Schubrohr mit integrierter Gleitbuchse und vorderem Dichtungs-
paket

* Lagergehause:
enthalt den Stutzlagersatz des Gewindetriebs aus Schragkugellagern

+  Getriebe:
Verbindungsmodul zwischen Lineareinheit und Motor, mit verschiedenen
Ubersetzungsverhaltnissen verfugbar

+ Motoradapter:
Verbindungsmodul zwischen Getriebe und Motor

Gewindetrieb

Der EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80 ist mit einem Kugelgewindetrieb aus-
gestattet.

Der Gewindetrieb wandelt die rotierende Bewegung des Motors in eine prazise
und effiziente lineare Bewegung um, wodurch hohe Tragfahigkeit und lange
Lebensdauer gewahrleistet werden.

Auffangmutter (optional)

Wahrend des normalen Betriebs steht die Auffangmutter nicht in Kontakt mit
dem Kugelgewindetrieb. Die Auffangmutter verhindert beim Versagen der
Gewindemutter das abrupte Einfahren des Linearaktuators und ermdglicht das
sichere Zurtckziehen des Linearaktuators. Beim Einfahren wird eine hohe
Reibung an der Auffangmutter erzeugt.

Sobald die Auffangmutter aktiviert wird, muss der Linearaktuator ersetzt
werden.

Die Funktion der Auffangmutter ist auf Druckbelastung (Push-Richtung)
begrenzt.

6 | TPI296
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1.1 Leistungsubersicht

Die Eigenschaften des EWELLIX-Elektrozylinders hangen von der Gesamt-
konfiguration ab, z. B. Axialkraft und Lineargeschwindigkeit. Folgende
Komponenten beeinflussen die Eigenschaften mafgeblich:

*  Gewindetrieb
« Getriebe
*  Motor

Ef1 Leistungsubersicht Lineareinheit

Merkmal
Leistungsdaten
Fmax

Fuio

Fomax

G

Mr

Vmax

Nmax

dmax

ED.

Pcont
Mechanische Daten
ds

P

Pa

Hmax

Hmin

Hy

Sh

n

JHo

JH100

MHo

MH100
Umgebungsdaten
8amax

Bamin
(o)
P

EMA-80

32
32
45
31
58
160
960

100
1,8

32
10
G7
1500
50

<0,1
>85
88,56
64,76

3,16

49
-18
95
IP65M

D" max. dynamische Axialkraft, die zur Anwendung der theoretischen Lebensdauer-
berechnung verwendet werden kann (L10)

amax m/s?
Ca kN

ds mm
EDL %
PCOnt kW
Fomax kN
FL1o kN
Fmax kN
Hmax mm
Hmin mm

Hr mm

P -

JHo kg - m?
JH100 kg-m?

max. Beschleunigung

dynamische axiale Tragzahl
Durchmesser Gewindespindel
Einschaltdauer des Elektrozylinders
max. durchschnittliche Dauerleistung bei 100 % EDL
max. statische Axialkraft

max. dynamische Axialkraft L10
max. dynamische Axialkraft

max. Hub

min. Hub

Hubreserve je Seite

Schutzart

Tragheit bei 0 mm Hub

Tragheit bei 100 mm Hub

Schaeffler
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1| EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80

Vmax
Bamax

19amin

Nm
kg
kg
min~
mm

mm/s
°C
°C
%
%

Drehmoment, um Fmax zu erreichen
Masse bei 0 mm Hub

Masse bei 100 mm Hub

max. Drehzahl

Steigung
Steigungsgenauigkeit
Umkehrspiel

max. lineare Geschwindigkeit
max. Umgebungstemperatur
min. Umgebungstemperatur
max. Feuchtigkeit
Wirkungsgrad

8 | TPI296
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1.2 Lebensdauer

Linearaktuatoren sind fir eine hohe Anzahl an Betriebszyklen bei hoher

Belastung ausgelegt.

@32 Lebensdauer EMA-80

35

kN

30 \

25 \

20 \

) 15 \
’ T~
\
0
10 100 1000 10000  km 100000
®4>
001CD465

1 aquivalente dynamische Axiallast Fpy -~ 2 Lebensdauer |
3 EMA-80

1.3 Knicklast

Die Knicklast gibt die Lastgrenze an, bei deren Uberschreitung der EWELLIX-
Elektrozylinder im Fall einer rein axialen Belastung seitlich ausknickt oder sich
verformt. Querkrafte reduzieren diesen Wert.

@13 Knicklast EMA-80

35

kN

30

25

20

1 Knicklast Fy;
3 EMA-80

500

1000 @ 1500 2000 mm 2500

001CD462

2 Hub H

Schaeffler
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1.4 Geometrische Daten

Abmessungen

mit AulRengewinde am Schubrohr

@34 Abmessungen mit Auliengewinde am Schubrohr

L5

Lhar

Lha

Lsa

155 33,

001CE128

EE2 Abmessungen mit AulBengewinde am Schubrohr

Merkmal EMA-80-1C-...-1 EMA-80-1D-...-1
Auffangmutter " - v

G M27x2 M27x2

LHa Ho + 187 Ho + 195

Lyar Ho + 239 Ho + 247
Keilverzahnung Spindel- DIN5480 W23x1x22x8f DIN5480 W23x1x22x8f
wellenende

Lsa 37,5 37,5

L5 50 50

D" nurin Druckrichtung

G - Gewinde Anschlussstuick

Ho mm Nennhub

L5 mm nutzbare Gewindelange

Lsa mm Gewindelange

LHa mm Lange Frontdeckel bis Lagergehause

LHat mm Lange Kontermutter Einschraubsttick bis Lagergehause

10 | TPI1296
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Abmessungen
mit Innengewinde am Schubrohr

@35 Abmessungen mit Innengewinde am Schubrohr

86,72

:
\
:
[
i
i
|
|
—=
1
1
\
|
i
i
i
i
i
i
1
\
\
i
}
|

Lo 155

001CE138

EE3 Abmessungen mit Innengewinde am Schubrohr

Merkmal EMA-80-1C-...-3 EMA-80-1D-...-3
Auffangmutter 2 - v

g M20x1,5 M20x1,5

LHa Ho + 187 Ho + 195

LHar Ho + 239 Ho + 247
Keilverzahnung Spindel- DIN5480 W23x1x22x8f DIN5480 W23x1x22x8f
wellenende

Lsa 37,5 37,5

L5 44,5 44,5

2 nurin Druckrichtung

g - Gewinde Anschlussstlick

Ho mm Nennhub

L5 mm nutzbare Gewindeldnge

Lsa mm Gewindelange

LHa mm Lange Frontdeckel bis Lagergehduse

LHat mm Lange Kontermutter Einschraubstiick bis Lagergehause

Schaeffler TPI296 | 11



1| EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80

Abmessungen

mit T-Stlick am Schubrohr

@36 Abmessungen mit T-Stlck am Schubrohr

Lue
LHal
Lha
155 33 Brs
I
¢ | € B
o | 10 @20
46 |
001CDTAC
E#4 Abmessungen mit T-Stlick am Schubrohr
Merkmal EMA-80-1C-...-T EMA-80-1C-...-U EMA-80-1D-...-T EMA-80-1D-...-U
Auffangmutter ) - - v v/
LHa Ho + 187 Ho + 187 Ho + 195 Ho + 195
LHar Ho + 239 Ho + 239 Ho + 247 Ho + 247
LHE Ho +259 Ho + 259 Ho + 267 Ho + 267
Drs 25,68...25,78 25,68...25,78 25,68...25,78 25,68...25,78
Brs 100 131 100 131
Keilverzahnung Spindel- DIN5480 W23x1x22x8f A DIN5480 W23x1x22x8f DIN5480 W23x1x22x8f = DIN5480 W23x1x22x8f
wellenende
3 nurin Druckrichtung
Brs mm Breite T-Stlick
Ds " empfohlener Durchmesser Bolzen
Drs mm Innendurchmesser Buchse im T-Stlick
Ho mm Nennhub
LHa mm Lange Frontdeckel bis Lagergehduse
LHar mm Lange Kontermutter Einschraubstlick bis Lagergehause
LHE mm Lange Mitte Auge T-Stlick bis Lagergehduse

1.5 Abdichtung

Der EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80 ist nach IP65M abgedichtet. Um die
IP-Schutzart zu erfillen, muss das Lagergehduse durch ein empfohlenes
Getriebe oder ein Getriebe mit identischen Dichtungseigenschaften abge-
dichtet sein.

Die Abdichtung nach IP65M schitzt in Bewegung gegen das Eindringen von
Staub und Strahlwasser.

Hohere IP-Schutzarten sind auf Anfrage maglich.

1.6 Schmierung

Der Gewindetrieb muss Uber die Nachschmiermdglichkeit entsprechend dem
Wartungsintervall nachgeschmiert werden. Schaeffler empfiehlt ein voll-
synthetisches Langzeitschmierfett fir hohe Temperaturbelastung und Druck-
belastung. Schmierung mit Lebensmittelfett ist auf Anfrage mdéglich. Die
Lagerung der Spindel des Gewindetriebs ist wartungsfrei.

12 | TPI1296 Schaeffler
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1.7 Befestigungen
Der EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80 verfligt Uber 3 Schnittstellen fir unter-
schiedliche Befestigungen:
* am Schubrohr »141.7.1
* am Lagergehduse »18|1.7.2
« am Parallelgetriebe »20|1.7.3
Der EWELLIX-Elektrozylinder benétigt eine Primarbefestigung und eine
Sekundarbefestigung. Die Nutzung der Primarbefestigung (A) am Schubrohr ist

standardmalig vorgegeben. Zusatzlich muss eine Sekundarbefestigung (B) am
Lagergehause oder am Parallelgetriebe gewahlt werden.

@7 Befestigungsoptionen fur Linearaktuator

o

001CE159

Primarbefestigungen (A):

1 T-Stuck 2 Anschlusssttick mit Innengewinde

3 Anschlussstick mit AuBengewinde 4 Gelenkkopf fiir Innengewinde

5 Gelenkkopf fur Auf3engewinde 6 Gabelkopf fur AuBengewinde

Sekundarbefestigungen (B):

7 Lagergehduse ohne 8 Lagergehduse mit Schwenkzapfen
Befestigungsoption

9 Lagergehause mit Schwenkbuchse 10  Gleitlager mit Buchse am

Parallelgetriebe
11 Gelenkauge am Parallelgetriebe 12 T-Stlick am Parallelgetriebe

Schaeffler TPI296 | 13
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1.7.1 Befestigungen am Schubrohr (Primarbefestigung)

Das Schubrohr des EWELLIX-Elektrozylinders EMA-80 ist fiir verschiedene
Anwendungen ausgelegt und in folgenden Ausfihrungen verfugbar:

1.7.1.1

mit Innengewinde M20

- ohne Anbauteil

- mit Gelenkkopf

mit Aul3engewinde M27

- ohne Anbauteil

- mit Gelenkkopf

- mit Gabelkopf

mit T-Stick mit 131 mm oder 100 mm

Gelenkkopf

Die Gelenkkdpfe kdnnen auf ein Anschlussstiick mit Innengewinde M20 oder
ein Anschlussstuck mit AuBengewinde M27 montiert werden.

Die Gelenkkdpfe sind in zwei Ausfiuhrungen verfligbar:

Gelenkkopf fur Anschlussstiick mit Innengewinde M20, Bestellbezeichnung:
EMA-80-1...-G

Gelenkkopf fur Anschlussstiick mit AuBengewinde M27, Bestell-
bezeichnung: EMA-80-1...-A

@18 Gelenkkopf fur Anschlussstiick Innengewinde M20

001CD820

©19 Gelenkkopf fur Anschlussstiick AulRengewinde M27

001CD800

14 | TPI1296
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Leistungsdaten

EE5 Leistungsdaten Gelenkkopf

Gewinde Ca Coa
Gelenkkopf fur Anschlussstiick M20 67,9 75,6
Gelenkkopf fur Anschlussstiick M27 87,5 98,8
Coa kN statische axiale Tragzahl

Ca kN dynamische axiale Tragzahl
Abmessungen

@310 Abmessungen Gelenkkopf M20

6 _,
13

#@20 oo

104,5 48

M20 x 1,5

001CE179

g

0
232 +0,025

;

| | M27 x 2
\@40\

001CD1B1

TPI296 | 15
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1.7.1.2 Gabelkopf

spricht der DIN 8132,
Bestellbezeichnung: EMA-80-1...-B

- Der Gabelkopf kann auf ein Aullengewinde M27 montiert werden und ent-
1

©112 Gabelkopf M27

001CD7F0

Leistungsdaten

Ed6 Leistungsdaten Gabelkopf

Merkmal Einheit EMA-80-1...-B
max. Kraftaufnahme kN 50
Abmessungen

©113 Abmessungen Gabelkopf M27

70

+0,31
32,056 65

40 D
! +0,009 @
y T ]:‘332@025 1 TS g
| (42 i

80
@ | — -
i 1 —M12

M27 x 2

001CD1B2
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1.7.1.3 T-Stuck

Die Befestigung am Schubrohr ist als drehbares T-Stlick mit integrierter
Verdrehsicherung verfugbar.

Bestellbezeichnung: EMA-80-1...-T/U

@114 T-Stlck

001CD7E1

Abmessungen

©315 Abmessungen T-Stlick

001CD1BO

EJ7 Abmessungen T-Stlick

Merkmal EMA-80-1...-T EMA-80-1...-U

Drs 25,68...25,78 25,68...25,78

Bts 100 131

Dp 1 ,OOO+O/-0,002 1 ,000+0/-o,002

Brs mm Breite T-Stlick

Dts mm Innendurchmesser Buchse im T-Stlick
Dg " empfohlener Durchmesser Bolzen

Schaeffler TPI296 | 17
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1.7.2 Befestigungen am Lagergehduse (Sekundarbefestigung)

@116 Lagergehduse ohne Befestigung

001CD810

001CD7D1

©118 Lagergehause mit Schwenkbuchse

001CD7BE

18 | TPI296 Schaeffler
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Abmessungen

@319 Abmessungen Lagergehause ohne Befestigung

55

‘

001CD1C5

55

1947051

-0,039

31,757,
001CD1A7
©321 Abmessungen Lagergehause mit Schwenkbuchse
Ws 55
1905~ —
50

25,73 +/-0,05
T

001CD1A2

Das Mal3 W3 betragt 131 mm (Standard). Abweichende MaRe bis 171 mm sind
auf Anfrage verfugbar.

Schaeffler TPI296 | 19
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1.7.3 Befestigungen am Parallelgetriebe (Sekundar-Befestigung)

1.7.3.1

Der EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80 kann am Parallelgetriebe auf ver-
schiedene Weise in der Konstruktion befestigt werden:

* Gleitlager mit Buchse
+ Gelenkauge
«  T-Stlick

Gleitlager mit Buchse

Zur Ausrichtung der Befestigung am Parallelgetriebe wird das Getriebe selbst
verwendet »39|5.1.

Abmessungen

@322 Abmessungen Gleitlager mit Buchse

081 80
53
[330/-02 10
/
e [® ==
+0,1 .
061 2407y, : F) —— | dgr
\
© © == |
L m10x80 4 ‘
001CD19E
Ed8 Abmessungen, Gleitlager mit Buchse
Merkmal EMA-80-...-... BO EMA-80-...-...B2
EMA-80-...-... B1 EMA-80-...-...B3
AF Gleitlager 25 mm Gleitlager 1"
A 2517 1,000"
0,9980"
dpT 25 +0,085 25,37 +0,085
25-0,01 25,37 -0,01
AF - Ausfuhrung
A " empfohlene Abmessung Bolzen
deT mm Innendurchmesser Buchse im T-Stlick

Schaeffler empfiehlt fir die Befestigung am Parallelgetriebe mit Gleitlager eine
Wellentoleranz f7.

20 | TPI296
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1.7.3.2 Gelenkauge

Zur Ausrichtung der Befestigung am Parallelgetriebe wird das Getriebe selbst
verwendet.

©123 Befestigung mit Gelenkauge

001CD772

081 53
330/-0,2 110
(&
AN
+0,085
061 1925 5
@
\N7
Lm10oxg0 4

001CD1B9

Schaeffler empfiehlt fir die Befestigung am Parallelgetriebe mit Gelenkauge
eine Wellentoleranz f7.

Schaeffler TPI296 | 21
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1.7.3.3 T-Stuck

Zur Ausrichtung der Befestigung am Parallelgetriebe wird das Getriebe selbst
verwendet.

©325 Befestigung mit T-Stiick

001CD764

Abmessungen

@326 Abmessungen Befestigung mit T-Stlick

w1
O O
|
a4 },7, @ - |25,73 +/-0,05
i

M10x80 _.| 19

001CD1A8

E#9 Abmessungen Befestigung am Parallelgetriebe mit T-Stuck

Merkmal EMA-80-...-...TO
W1 100
W1 mm Weite Befestigung am Parallelgetriebe mit T-Stuick

22 | TPI296 Schaeffler
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2 Getriebe

Getriebe verbinden den Linearaktuator mit dem Motoradapter und stellen eine
kraftschlissige Verbindung her. Fur den EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80 sind
verschiedene Getriebevarianten verflgbar, die entweder in linearer oder
paralleler Anordnung zum Linearaktuator eingesetzt werden kénnen. Die
beiden Getriebebauformen unterscheiden sich in Form, Kraftibertragung und
Ubersetzungsverhaltnis. Die unterschiedlichen Getriebevarianten erméglichen
eine Anpassung an anspruchsvolle Einbausituationen und technische
Anforderungen.

2.1

Inline-Getriebe reduzieren den Bauraum-Querschnitt, wahrend Parallel-
getriebe die Gesamtlange des eingefahrenen Systems verringern. Die Wahl des
Ubersetzungsverhaltnisses beeinflusst sowohl die Auslegung der Antriebs-
einheit als auch die Auswahl des Motors, insbesondere im Hinblick auf Effizienz
und Kosten.

Fur Parallelgetriebe sind verschiedene sekundare Befestigungsoptionen
verfugbar »201.7.3.

Inline-Getriebe und Parallelgetriebe sind mit einer fettbasierten Lebensdauer-
schmierung ausgestattet.

Bei der Bestellung von Parallelgetrieben die Ausrichtung zur Lineareinheit
beachten »41|5.1.1.

Ubersicht

Kompatible Getriebe gibt es in linearer (Inline) und paralleler Anordnung zum

Linearzylinder. Parallelgetriebe sind mit verschiedenen Optionen

verfugbar »201.7.3.

©127 Getriebevarianten und Optionen

Parallelgetriebe:

1

3

5

3-stufiges Parallelgetriebe

Befestigung am Parallelgetriebe mit
Gelenkauge

2-stufiges Parallelgetriebe

Inline-Getriebe:

6

Inline-Getriebe

2

4

001CD1D1

Befestigung am Parallelgetriebe

Gleitlager mit Buchse

Befestigung am Parallelgetriebe

T-Stlick

Schaeffler
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2.2 Inline-Getriebe

@128 Inline-Getriebe

001CD794

Das Inline-Getriebe Ubertragt das Motordrehmoment direkt von der Motor-
welle zum Welleneingang der Lineareinheit, mit einem Ubersetzungsverhaltnis
von 1:1.

Zur Montage wird das Getriebe auf die Welle des Linearaktuators auf-
geschoben und Uber eine Schraubverbindung fixiert. Das Gegenstiick der
Kupplung ist im Motoradapter integriert. Der Inline-Adapter ist mit allen
Motoradapterflanschen kompatibel.

Das Inline-Getriebe ist wartungsfrei.

2.2.1 Leistungsdaten

EZ10 Leistungsdaten Inline-Getriebe

Merkmal EMA-80-...-DA

iG 1

Moo 60

Momax 90

vimax 960

n 100

m 0,5

i - Ubersetzung Getriebe

m kg Masse

Moo Nm Nennausgangsdrehmoment
Momax Nm max. Ausgangsdrehmoment
vimax min™ max. Eingangsgeschwindigkeit
n % Wirkungsgrad
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2.2.2 Abmessungen

©329 Abmessungen Inline-Getriebe

I
I
JH ,,,,,,,,, iin
|
,ﬁ,

001CD1BD

2.3 Parallelgetriebe

Das Parallelgetriebe ermdglicht eine besonders kurze Einbaulange. Durch die
verfiigbaren Ubersetzungsverhéltnisse wird das erforderliche Motor-
drehmoment zur Erzeugung der Kraft reduziert. Dieser Vorteil ist jedoch mit
einer begrenzten Ausgangsgeschwindigkeit verbunden.

Das kompaktere 2-stufige Getriebe ist mit einem festen Ubersetzungs-
verhaltnis verfligbar und ermdglicht die Verwendung bei begrenztem Bau-
raum. Fir das 3-stufige Getriebe sind 3 unterschiedliche Ubersetzungs-
verhaltnisse mit einem max. Ausgangsdrehmoment von 100 Nm verflgbar.

Die Kupplung ist bereits an der Abtriebswelle montiert und durch eine
Schraube gesichert. Das Gegenstuck der Kupplung befindet sich am Motor-
adapter.

Parallelgetriebe verfligen Uber eine eingebaute manuelle Betatigung. Sie
ermadglicht eine flexible Positionierung des EWELLIX-Elektrozylinders EMA-80
auch in schwer zuganglichen Einbaulagen, unabhangig von der elektrischen
Versorgung. Die Bedienung erfolgt manuell Gber einen Sechskantschlissel und
erleichtert die Montage, Wartung und den sicheren Betrieb bei Stromausfall.
Der Innensechskant befindet sich an der Motorachse des Getriebes. Standard-
malig ist der Zugang zum Innensechskant durch eine Abdeckung verdeckt.
Das Getriebe ist abgedichtet nach IP65M.

Das Parallelgetriebe ist fettgeschmiert und wartungsfrei.
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@130 2-stufiges Parallelgetriebe

001CD855

1 Zugang zur manuellen Betatigung

@331 3-stufiges Parallelgetriebe

001CD863

1 Zugang zur manuellen Betatigung
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2.3.1

Leistungsdaten

Ef#11 Leistungsdaten Parallelgetriebe

Merkmal
Getriebe
Schmierung
i

Moo
Momax
vimax

Vi

n

Fagmax
m

ED(Moo, Voi)
Fagmax

iG

m

Moo
Momax
Voi
vimax

EMA-80-...-SB
3

Fett

4,005:1

60

70

4000

2550

min~
min~
%

EMA-80-...-SC
3

Fett
12,144:1
60

100
4000
2550

85

32

39

EMA-80-...-SD
3

Fett
19,966:1
60

100
4000
2550

85

32

3,9

Einschaltdauer bei Moo, Voi

max. axiale Belastung mit rlickseitiger Befestigung
(Dauerbelastung, wechselnd)

Ubersetzung Getriebe

Masse

Nennausgangsdrehmoment
max. Ausgangsdrehmoment
Nenn-Eingangsgeschwindigkeit
max. Eingangsgeschwindigkeit

Wirkungsgrad

EMA-80-...-SF
2

Fett
9,95:1
60
100
4000
2550
90

32

2,1
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2.3.2 Abmessungen

©332 Abmessungen 2-stufiges Parallelgetriebe

-

190| 99,7 L< | )
: — -
-0,05

T 240 -0,025

i — -

3+-011 ||| 49,8

‘ 53

72,5 47,7

001CD19F

©133 Abmessungen 3-stufiges Parallelgetriebe

| 110,5
I
.
234|136
E )
-0,05
1 D40 g 025
d ' B
3+-011 I 47
‘ 53
78,5 42,5

001CD1C6
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3 Motoradapter

Der Motoradapter ermdglicht die Verwendung verschiedener Motoren mit
dem EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80. Mit der standardisierten mechanischen
Schnittstelle kann der Motoradapter an jedes EMA-Getriebe mit Plug-and-Play
angeschlossen werden. Die mechanische Verbindung ist entscheidend fur die
Ubertragung von Bewegung und Drehmoment vom Motor auf den Linear-
aktuator.

©134 Motoradapter

001D0906

Eine exakte Ausrichtung des Motors zum Getriebe ist wichtig, um Vibrationen
und Verschleild zu minimieren. Der Motoradapter stellt eine korrekte Aus-
richtung sicher und sorgt so fur optimale Leistung und Effizienz.

Motoradapter kdnnen die Wartung und den Austausch von Motoren
erleichtern. Sie ermdglichen einen schnellen und einfachen Zugriff auf den
Motor, ohne dass der gesamte Linearantrieb demontiert werden muss.
Folgende Teile sind im Lieferumfang enthalten:

+ Dichtungen

+ Schrauben

* 1 x Kupplungshélfte

Fur eine erleichterte Handhabung hat jeder Motoradapter eine Sackloch-
bohrung in M12. In Verbindung mit einer Ringschraube ist die Befestigung an
Hebezeug und sonstigen Drittgeraten maoglich.

Um einen Motor an ein Getriebe anzuschliel3en, bietet Schaeffler Motor-
adapterflansche fir die gdngigsten Motortypen an. Falls der Motor nicht den
folgenden Spezifikationen entspricht, wenden Sie sich an Schaeffler.
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@335 Abmessungen Motoradapter

40,5

12,5

001CD1C4

@336 Abmessungen Motoradapter fir Inline-Getriebe und 3-stufiges
Stirnradgetriebe

OBy

Dz

001CD1BE

E412 Abmessungen Motor fir Inline-Getriebe und 3-stufiges Stirnradgetriebe

Motoradapter

AA1
AA2
AA3
AA4
ca
cc2
cc3
Cc4
Cccs

Bwm
Dmw
Dpc
Dz
Ggs
|-Dz
Lrmw

mm

Dz

80
110
130
180
80
110
130
70
110

Lpz Dmw Lrmw Dpc Ggs
<7 19 40 100 M6
<7 24 50 130 M8
<7 32 58 165 M10
<7 38 80 215 M12
<7 16 40 100 M6
<7 19 40 130 M8
<7 24 50 165 M10
<7 19 40 90 M5
<7 22 55 145 M8

Breite Motor

Durchmesser Motorwelle
Lochkreisdurchmesser
Zentrierdurchmesser

Gewinde Befestigungsschraube

Lange Zentrierdurchmesser

Lange Motorflansch bis Ende Motorwelle

Bwm
min.
286
2116
2136
2186
>86
2116
2136
276
2116

Inline-Getriebe sind ausschlieBlich mit Motoren mit Flanschmontage und mit
Motoradaptern mit Durchgangsloch kompatibel. Eine Befestigung des Motor-
adapters Uber ein Gewinde ist nicht moglich.
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4 Motor

Der Elektromotor ist das primdre Antriebselement am Linearaktuator und
wandelt elektrische Energie in eine rotatorische Bewegung um. Fir den
EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80 ist ein Servomotor in 3 Konfigurations-
varianten verfugbar. Alternativ kdnnen Uber die standardisierte Motorschnitt-

stelle kundenseitige Motoren adaptiert werden »29|3.
Motoren sind in verschiedenen Leistungsklassen verfligbar »32|4.1. n

Bei Motoren muss fur die Bestellung die Lage zum Getriebe beachtet
werden »41]5.1.2.

©3137 EWELLIX-Elektrozylinder mit Motor und 2 Nm EM Haltebremse

001CD7A4

(@138 EWELLIX-Elektrozylinder mit Motor, 10 Nm EM Haltebremse und
manueller Freigabe

001CD7AF
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4.1 Leistungsdaten

4.1.1 Gesamtleistung des Linearaktuators mit 750-W-Servomotor

Dieser Motor ist mit 3 verschiedenen Konfigurationsoptionen der Bremse ver-

fagbar.

Die Leistung des Motors ist bei allen 3 Optionen gleich. Die genauen Leistungs-
werte kdnnen Sie den Datenblattern des Herstellers entnehmen.

Ed13 Leistungsdaten

Merkmal EMA-80-...-F11 EMA-80-...-F13
PVo 750 750

) 3000 3000

Mo 2,4 2,4

Vmax 4300 +10 % 4300 +10 %
Mmax 7.1 7.1
Motortechnologie PMAC PMAC

Um 24 24

Mo Nm Nenndrehmoment

Mmax Nm max. Drehmoment

PVo w Nennleistung

Um DCV Spannung Motor

Vo min”’ Nenngeschwindigkeit
Vmax mm/s max. lineare Geschwindigkeit

Ef14 Konfigurationsoptionen der Bremse

Merkmal
Bremsentyp
manuelle Freigabe
Mss

Us

PVg

Mss

Nm

PVg W

Us

DCV

EMA-80-...-F11
elektromagnetisch

2
24
9

EMA-80-...-F13
elektromagnetisch
10

24

20

statisches Haltemoment
Leistung Bremse
Spannung Bremse

EMA-80-...-F14
750

3000

2,4

4300 £10 %
7.1

PMAC

24

EMA-80-...-F14
elektromagnetisch
v

10

24

20

32 | TPI296

Schaeffler



Motor |4

Motordrehzahl und Motordrehmoment

©339 Motordrehzahl und Motordrehmoment 750-W-Servomotor

) NP
@3 AN

N
2 AN
: @7\\\“
0 N\
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 RPM 4500
Q)—
001C9EBO
1 Drehmoment 2 Drehgeschwindigkeit
3 Dauermoment 4 Spitzenmoment

Geschwindigkeit-Last-Diagramm

@140 Geschwindigkeit-Last-Diagramm 750-W-Servomotor

40
kN
35
...... =
30 '
0.}
______ a__0
25 13
r \ 1

@
\~~~
ol I N
\~~~
=S,
® 100 125 150 mm/s 175
001C9EAA
Last Geschwindigkeit
Dauerlast i4

Spitzenlast i4
Spitzenlast i9.8
Spitzenlast i12
0  Spitzenlasti20

Dauerlast i9.8
Dauerlasti12
Dauerlast i20

O N UuTw =
- 00 O~ N

Schaeffler
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4.1.2 Gesamtleistung des Linearaktuators mit Beispielmotor (1 kW)

E15 Leistungsdaten

Merkmal

PVo

Vo

Mo

Vmax

Mmax

Mo Nm
Mmax Nm
PVo W

Vo min™
Vmax mm/s

Wert
1
3000
3
5000
9,6

Nenndrehmoment

max. Drehmoment
Nennleistung
Nenngeschwindigkeit

max. lineare Geschwindigkeit
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Motordrehzahl und Motordrehmoment

@41 Motordrehzahl und Motordrehmoment 1-kW-Motor
12

Nm
10

6 N\
o, NS

: N\
G ]

0
0 1000 2000 3000 4000 5000 RPM 6000
001C9EAF
1 Drehmoment 2 Drehgeschwindigkeit
3 Dauermoment 4 Spitzenmoment

Geschwindigkeit-Last-Diagramm

@142 Geschwindigkeit-Last-Diagramm 1-kW-Motor

40

kN

35

0] N b
N\ ! Ve

25 \ 1 “|‘
ij o2 \ R

TN 1 [
. [ S ST T S S
A y o
1545

0 25 50 75 100 125 150 mm/s 175
®4>
001C9EA9
1 Last 2 Geschwindigkeit
3 Dauerlast i4 4 Spitzenlast i4
5 Dauerlast i9.8 6 Spitzenlasti9.8
7 Dauerlast i12 8 Spitzenlast i12
9 Dauerlast i20 10  Spitzenlast i20
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4.1.3 Gesamtleistung des Linearaktuators mit Beispielmotor (1,5 kW)

E16 Leistungsdaten

Merkmal

PVo

Vo

Mo

Vmax

Mmax

Mo Nm
Mmax Nm
PVo W

Vo min™
Vmax mm/s

Wert
1,5
3000
5
5000
17

Nenndrehmoment

max. Drehmoment
Nennleistung
Nenngeschwindigkeit

max. lineare Geschwindigkeit
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Motordrehzahl und Motordrehmoment

@43 Motordrehzahl und Motordrehmoment 1.5-kW-Motor

18
Nm T

14
12

N

6 NE

4 AN

2 CD/\\ \

0

0 1000 2000 3000 4000 5000 RPM 6000
001CD467

1 Drehmoment 2 Drehgeschwindigkeit
3 Dauermoment 4 Spitzenmoment

Geschwindigkeit-Last-Diagramm

@144 Geschwindigkeit-Last-Diagramm 1.5-kW-Motor

40
kN
35

30 frwa \

1
1 1
- 1
Lol
~ 1 1 -I'-—-___
1 1 ™,

25 L

1 1

1

| g\ ‘
1 \
\J \J
0
0 25 50 75 100 125 150 mm/s 175
®4>
001C9EA7
1 Last 2 Geschwindigkeit
3 Dauerlast i4 4 Spitzenlast i4
5 Dauerlast i9.8 6 Spitzenlasti9.8
7 Dauerlast i12 8 Spitzenlast i12
9 Dauerlast i20 10  Spitzenlast i20
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4.2 Abmessungen

@345 Abmessungen 750-W-Servomotor Fulling FL80SV75

176

e ,@,

o/
1 manuelle Freigabe der Bremse 2
3 Bremsgehduse

@146 Abmessungen 750-W-Servomotor Fulling FL80SV75

Motorgehause/Motor

001CE169

Ef17 Abmessungen mit 750-W-Servomotor Fulling FL80SV75

Merkmal
L1
Lo
L3
L4
Ls
H1
B1
B2
B3
B4

B1
B2
B3
Ba
Hi
L1
L2
L3
La
Ls

EMA-80-...-F11

187

40,5

123,5

22

54

80
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm

EMA-80-...-F13
217

40,5

91

63

22

105

65

80

112

Breite manuelle Freigabe
Breite Steckverbinder
Breite Gehduse

Breite Bremsgehduse
Hbéhe Bremsgehduse
Lange Motor inkl. Adapter
Lange Adapter

Lange Motorgehduse
Lange Bremsgehduse
Lange Drehgeber

EMA-80-...-F14
217
40,5
91
63
22
105
107
65
80
112

001CD1B5

38 | TPI296

Schaeffler



Aufbau der Bestellbezeichnung|5

5 Aufbau der Bestellbezeichnung

Der Linearaktuator EMA-80 ist in folgenden Ausfiihrungen bestellbar:
* Getriebeeinheit ohne Motor und Motoradapter

+ Getriebeeinheit mit Motoradapter

* Getriebeeinheit mit Motor und Motoradapter

5.1 Hinweise zur Einbaulage

Fur den EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80 stehen verschiedene Einbaulagen zur
Verfugung, sowohl flr die gesamte Lineareinheit als auch fur einzelne
Komponenten:

+ gesamte Lineareinheit relativ zum Getriebe (mit Schwenkzapfen und
Bellftungselement)

* Motor relativzum Getriebe
+ Befestigung am Parallelgetriebe relativ zur Nachschmierbohrung
+ Befestigung am Lagergehduse relativ zur Lineareinheit

+ Frontdeckel mit Beliftungselement relativ zur Lineareinheit
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@147 Matrix Einbaulagen

EMA-80-Ox####x0 x-00

EMA-80-Ox####x0 x-00

EMA-80-Ox####x1 x-00

0

0

EMA-80-0x####X0 X-XXXXXXXXB0-00

EMA-80-Ox####X0 X-XXXXXXXXA0-00

A

EMA-80-Ox####X0 X-xxxxxxxxC0-00

EMA-80-Ox####x3  X-XxxxxxxxB0-00

EMA-80-Ox####xX3  X-XXXXXXXXA0-00

A

EMA-80-Ox####x3  X-XxxxxxxxxC0-00
3

EMA-80-Ox####XT X-XXXXXXXXBA-00

EMA-80-Ox####x1 X-XXXXXXXXBB-00

EMA-80-Ox####X 1 X-XXXXXXXXBC-00
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5.1.1 0°-Referenz fUr Lineareinheit
Die 0°-Referenz der Lineareinheit ist die Nachschmierbohrung.

Die Lineareinheit kann in 90°-Schritten im Uhrzeigersinn gedreht werden.

©148 Mdagliche Einbaulage der Lineareinheit

001CE19C

1 Lage der Nachschmierbohrung 2 Lage des Getriebes

5.1.2 0°-Referenz fur Motor

Die 0°-Referenz flir den Motor ist die Position des Getriebes. Der Motor kann in
90°-Schritten gedreht werden.

©349 Ausrichtung des Motors zum Getriebe

001CD835

1 Lage der Motorkabel 2 Lage des Getriebes
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5.1.3 0°-Referenz fur Befestigung am Parallelgetriebe

Die 0°-Referenz der Befestigung am Parallelgetriebe ist die Nachschmier-
bohrung.

@150 0°-Referenz fur Befestigung am Parallelgetriebe

001C9EA4

1 Nachschmierbohrung

5.1.4 0°-Referenz fur Befestigung am Lagergehduse

Die 0°-Referenz der Befestigung am Lagergehause ist die Nachschmier-
bohrung. Das Lagergehause mit Schwenkzapfen muss um 90° versetzt werden.
In Konfiguration mit dem Parallelgetriebe mussen die Schwenkzapfen zur
Nachschmier6ffnung an der Lineareinheit um mindestens 90° versetzt verbaut
sein.

@51 Mdogliche Einbaulage der Befestigung am Lagergehause zur
Lineareinheit

001CE199

1 Lage der Nachschmierbohrung 2 Lage der Schwenkzapfen
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5.1.5 0°-Referenz fir Frontdeckel mit Beluftungselement

Die 0°-Referenz des Frontdeckels mit Beltftungselement ist die Nachschmier-
bohrung. Der Frontdeckel mit Beltftungselement kann in 90°-Schritten
gedreht werden.

Der Frontdeckel mit Beluftungselement muss vor Wasseransammlungen
geschitzt werden. Die Einbaulage muss entsprechend gewahlt werden.

©152 Maogliche Einbaulage des Frontdeckels mit Beluftungselement

001CE189

1 Lage der Nachschmierbohrung 2 Lage des Bellftungselements
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5.2 EWELLIX-Elektrozylinder komplett

@353 Bestellschlissel EMA-80 komplett (Teil 1)

B8 e o4l oW o

Produktversion
EWELLIX-Elektrozylinder EMA-80

Spindeltyp

C Kugelgewindetrieb 32x10 ohne Auffangmutter
D Kugelgewindetrieb 32x10 mit Auffangmutter
Hub

Hub in mm

1500

Schubrohrschnittstelle und Priméarbefestigung

AuBengewinde M27

+ mit montiertem Gelenkkopf
+ mit montiertem Gabelkopf
Innengewinde M20

+ mit montiertem Gelenkkopf
T-Stlick 1", W =100 mm
T-Stlick 1", W= 131 mm

CHOWm> =

usrichtung Frontdeckel mit Belliftungselement (relativ zur Nachschmierbohrung)

A

0 Ausrichtung BelUftungselement 0°

1 Ausrichtung BelUftungselement 90°
2 Ausrichtung Bellftungselement 180°
3 Ausrichtung Bellftungselement 270°

Sekundarbefestigung Lagergehduse (relativ zur Nachschmierbohrung)

A keine Befestigung

B Schwenkzapfen 1", W =131mm, 0°

C Schwenkzapfen 1", W = 131mm, 90°

F Schwenkbuchse 1", W = 131mm, 0°

G Schwenkbuchse 1", W = 131mm, 90°

Endschalter

0 keine

1 2 x Magnetsensor montiert, PNP normalerweise geschlossen (NC)

Getriebetyp und Getriebelibersetzung

SB Stirnradgetriebe, 3-stufig, i4, Fettschmierung

SC Stirnradgetriebe, 3-stufig, i12, Fettschmierung
SD Stirnradgetriebe, 3-stufig, i20, Fettschmierung
SF Stirnradgetriebe, 2-stufig, i10, Fettschmierung
DA Inline-Getriebe, i1

Sekundarbefestigung Parallelgetriebe und Ausrichtung

00 keine hintere Befestigung
BO Gleitlager ID = 25 mm, 0°
B1 Gleitlager ID = 25 mm, 90°
B2 Gleitlager 1", 0°

B3 Gleitlager 1", 90°

() Gelenkauge, 0°

S 1 Gelenkauge, 90°

TO T-Sttick 1", W =100

Optionen

0 Abdeckung

001DOCAF
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(@354 Bestellschlissel EMA-80 komplett (Teil 2)

BB B35 -A[of[a[o[{s o] ov][ol-F 1 1] a][e}-oo

Motor und Motoradapter
000  kein Motor oder Motoradapter
nur Motoradapter
**4#  andere Standardadapter gemaR Tabelle

Motor ist im Lieferumfang enthalten und wird von Schaeffler montiert. Bendtigte Adapter sind inklusive.
F11 Fulling FL80SV75 2-Nm-Bremse, keine manuelle Freigabe der Bremse, DC 24 V
F13 Fulling FL80SV75 10-Nm-Bremse, keine manuelle Freigabe der Bremse, DC 24 V
F14  Fulling FL80OSV75 10-Nm-Bremse, mit manueller Freigab der Bremse, DC 24 V

Einbaulage der Lineareinheit (Nachschmierbohrung relativ zum Getriebe)

A 0°

B 90°
C 180°
D 270°

Einbaulage des Motors

0 kein Motor montiert
A 0°

B 90°

C 180°

D 270°

Kundenspezifische Optionen
00 keine Optionen

001DOCB3
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6 Konformitatserklarung

E#18 Konformitétserklarung

Test Standard /Norm Leistung

statische ANSI/SAIA A92.20:2018 Sicherheitsfaktor: 2 - Fmax, ohne
Sicherheit plastische Verformung
mechanische ANSI/SAIA A92.20:2018 Sicherheitsfaktor: 2,5 * Fmax, ohne
Uberlast Materialversagen oder Material-

zusammenbruch "

Kugelumlauf- ANSI/SAIA A92.20:2018 Section  konform flir Option EMA-80-1-C
spindel-System | 4.5.4.3

Korrosionsschutz | DIN EN ISO 9227:2017 NSS « Salzspruhtest: NaCl-Lésung 5
ASTM B117-19 +0,5 %; pH: 6,5 ... 7,2
«  Pruftemperatur: 35 +2 °C
+ Testdauer: 144 h
+  kein Ausbluten von rotem Rost

Schutzart IEC 60529:2013 (Ausgabe 2.2) IP65S
IP65M
Vibrationen EN 60068-2-64:2008 volle Leistung nach dem Test

MIL-STD 810G Method 514.6,
Annex C, Figure 514.6C-1
MIL-STD 810G Method 514.6,
Annex C, Figure 514.6C-2
MIL-STD 810G Method 514.6,
Annex D, Figure 5104.6D-9

andere RoHS-Richtlinie 2011/95/EU konform
REACH Verordnung (EG) 1907/2006 konform
Dodd Frank Act konform

" abhangig von der Hubkonfiguration
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Schaeffler Technologies AG & Co. KG
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97421 Schweinfurt
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